3.

Temat i zakres projektu

Tematem opracowania jest projekt budowlano-wykorzaw@rzebudowy punktu
pomiarowego Nr 102 przy ul. Gojawiarskiej/Dabrowskiego w todzi.

Zakres roboét dla przedmiotowego punktu pomiarowégdzie obejmowat monia
przeptywomierza i rtnosciomierza oraz wymianistniepcych czujnikdw dinienia na
przewodzie magistralnym oraz uknie kabli zasilajco sygnatowych pomdzy
modernizowan szaf telemechaniki punktu 102 a punktem pomiarowymaQ#. 1
Niniejsze opracowanie dotyczy begntechnologicznej.

Projekt AKP i monitoringu oraz braw elektrycznej stanowiodrcbne opracowania.

Podstawy opracowania

1) Umowa Nr 58/2016 zawarta pogdzy todzky Spoétka Infrastrukturala
Sp. z o0.0. a FirmProjektova MW PROJEKT Sp. z 0.0.

2) Mapa do celow Projektowych w skali 1:500 wydanaeprz.0dzki Grodek
Geodezji, 90-113 £&d ul. Traugutta 21/23

3) Wymagania techniczne wydane przez Zaktad Weggev i Kanalizacji Sp. z o.0.
w todzi — znak: 073/20/05/TP/JC/2015 z dnia 16.0442.

4) Materiaty archiwalne oraz inwentaryzacja komory wykna przez
ZWIiK Sp. z o.0.

5) Wizja lokalna w terenie.

Inwestor i uzytkownik

Inwestorem dla przebudowy punktu pomiarowego jesiskd Lod, reprezentowane
przez todzk Spotke Infrastrukturallm, natomiast przysztym aytkownikiem kxdzie
Zaktad Wodocigoéw i Kanalizacji Sp. z 0.0. w todzi.

Lokalizacja inwestycji

Punkt pomiarowy Nr 102 zlokalizowany jest w komomasuwy Nr 6014 na terenie
dziatki Nr 61/5 w olxbie G-06, tj. na przedheniu ul. Gojawiczyskie] przez
ul. Dabrowskiego w todzi.

Lokalizacja punktu pomiarowego zostata przedstawiara planie orientacyjnym
oraz na planie zagospodarowania terenu (rys. N¥irl2).

Stan istniepcy

W terenie zielonym na przeddeniu ul. Gojawiczyskiej w kierunku poétnocnym
od ul. Dabrowskiego zlokalizowany jest punkt pomiarowy Ni21@akres pracy punktu
obejmuje pomiar énienia w | i Il strefie cinien.

Komora w swietle ma wymiary 3,70x3,20 m i wysa 3,00 m, komora posiada
odwodnienie. W komorze zamontowany jest zasuwa DIN4Gaz zicza do pomiaru
cisnienia wraz z czujnikiem pomiarowym. W komorze ass@towana zostata instalacja
wentylacji nawiewno — wywiewnej zwiezona kominami montowanymi na cokotach
murowanych ustawionych na stropie komory. Dodatkavaol komog zamontowany
jest zdrdj uliczny stmcy do poboru prébek wody.



Wyposaenie komory przedstawiono na rysunku Nr 3 opracgwama podstawie
szkicow inwentaryzacyjnych opracowanych przez ZVWAWK.poblzu komory znajduy
Sig istniepca terenowa stacji telemechaniki dla punktu ponwago nr 102.

Opis projektowanego rozwazania

Rozbudowa istnigcego punktu pomiarowego 0 pomiar przeptywu i ponmetnosci
nie wymaga ingerencji w istnigje wyposaenie komory.
Docelowe wyposgenie komory przedstawiono na Rys. Nr 3.

Nowymi elementami wykonawczymi punktu pomiaroweggzie czujnik ngtnosci
wraz z przetwornikiem pomiarowym, oraz zanurzenioegujnik przeptywu wraz
ze zintegrowanym przetwornikiem, ponadto przewidgje wymiare istniepcych
czujnikbéw pomiaru @inienia bez ingerencji w ich przyza procesowe.

Zastosowane urgdzenia pomiarowe
Specyfikacja czujnikbw wg dokumentacji bramvej.

7.1. Pomiar przeptywu

Do pomiaru przeptywu zastosowanyedzie przeptywomierz elektromagnetyczny
ztozony z sensora oraz przetwornika wraz z kablem agzehiowym.
Jest to elektromagnetyczny przeptywomierz zanumepniumaliwiajacy prowadzenie
pomiaru dwukierunkowego.

7.2. Pomiar netnosci

Pomiar metnosci odbywa& si¢ bedzie za pomag czujnika, ktéry oprocz pomiaru
metnosci  dokonuje  rOéwnig pomiaru  sfzenia  zawiesiny  (gstasci  osadu)

w wodzie.

Metnos¢ oznaczana jest przez zatlamanie torwazWii swiatta przez wysipujace

w danym medium cisteczki o wekszej gstasci optycznej, np. citki substanci
statych.

7.3. Pomiar cénienia

Wymiana istniggcego czujnika na piezometryczny oddzielony od nmdiu
przez membranseparujca i wybram ciecz manometrycan

7.4. Projektowane kable zasilajco-sygnatowe

Kable zasilajco-sygnatowe dla obstugi punktu pomiarowego Nrl02taty ugte w
odrebnej dokumentacji braty elektryczne.

Wytyczne realizacji

Przed wykonaniem rob6t w komorze zasuwy mglepr&ni¢ odcinek magistrali przez
zamknicie dwoch przepustnic na magistrali DN800 w rejorparkingu przy
ul. Podhaléskiej16 oraz w rejonie budynku przy ul. Podiialdej 24 oraz naatzniku
pomiedzy magistralami | i Il strefy énien.

Wytaczenie magistrali wodogjowej wykonuje Wytkownik sieci po wcz@iejszym
(min. 2 tyg.) uzgodnieniu z Wykonawcobot.



Odwodnienia magistrali wodagiowe] poprzez ueglzenia wodocigowe wykonuje
Uzytkownik sieci a catkowite opedienie magistrali ley w gestii Wykonawcy robot.

Termin i spos6b wylczenia odcinka magistrali z ruchu uzgddni prowadzé
pod nadzorem Eytkownika sieci. Odwodnienie prowadzi przez odwadniak
na przewodzie magistralnym, wpdz odwodnienia odprowadzi istnieacym
przykanalikiem do kanatu. Zakres i lokalizagasuw do zamkgncia pokazano na planie
orientacyjnym — Rys. Nr 1.

Zakres robo6t w komorze jest ngstijacy:

— monta ziaczy/aparatury pomiarowe] w lokalizacji przewidzipme dokumentacji
(Rys. Nr 3)

— wykonanie przepustu kablowego paeaay komos i skrzynk telemechaniki wraz
Z przefciem przepustu przegiare komory oraz montaurzadzer pomiarowych
wraz z kablami zasilagymi i sygnatowym ujto w odebnej dokumentacji bramny
elektrycznej.

Podczas prowadzenia robot nglehront wnetrze rurocigu przez zanieczyszczeniami,
oraz zabezpieczyprzed uszkodzeniem inne elementy komory nie deovearte na czas
robét (zasuwa z nadem, wpustsciekowy w dnie komory, podézenie zdroju do
poboru prébek wody).

W celu umaliwienia montau i demontau czujnikbw pomiarowych bez konieczwo
opr&zniania magistrali przewiduje i umieszczenie elementdw pomiarowych
w magistrali za pomac kompletnej aparatury pomiarowej wysuwanej DN 50 mm
z koacowka do wspawania dla czujnikaetmosci oraz za pomagzaworu kulowego
DN 25 mm z kacowka do wspawania dla czujnika przeptywu.

Montaz aparatury obejmuje:

— usunkcie ze stalowej rury przewodowej warstw izolacjppetrznej (o ile istnieje),
doktadne oczyszczanie powierzchni rury w miejscuntaai;

- wykonanie w magistrali otworow o srednicy widciwej dla kr&ca
do montau armatury procesowej i przyspawanie do rwgaikréca z gwintem
do montau armatury procesowej. Dla armatury procesowejmgdnej DN 50 mm
do montau czujnika mtnosci kréciec jest w komplecie, natomiast dla armatury
do montau czujnika przeptywu przewidujeeskréciec o dtugéci 100 mm z rury
stalowej Dz 33,7/3,2 mm z gwintem zesnznym. Roboty spawalnicze prowaélzi
pod nadzorem &tkownika sieci — ZWiK Sp. z o.0.

— wykonanie odtworzenia zabezpieczenia antykorozynegochgu magistralnego w
systemie istnigcego zabezpieczenia. W przypadku braku zabezpieczen
magistrali, rurocig naley zabezpieczy w systemie antykorozyjnych powiok
malarskich (przygotowanie powierzchni i warstwa ldadowa wskazana przez
producenta systemu i warstwaly wdavego zabezpieczenia np. farbyicy
epoksydowej).

— w przygotowanych krécach zamontowaarmatug procesow i czujniki pomiarowe
zgodnie z wytycznymi producenta,

Typ i rodzaj zastosowanych elementéw pazykeniowych i wykonawczych podlega
akceptacji przez f#ytkownika punktu pomiarowego i powinien dyzgodny
ze standardem na innych punktach pomiarowych.

Montaz elementow armatury procesowej i czujnikbw wykénzagodnie z DTR
poszczegolnych elementow.

Zakres robot w nawraniu do stanu istniggego pokazano na rysunku Nr 3.






