Temat i zakres projektu

Tematem opracowania jest projekt budowlano-wykonawczy przebudowy punktu
pomiarowego Nr 113 przy ul. Hetmanskiej/Przybyszewskiego w Lodzi.

Zakres robot dla przedmiotowego punktu pomiarowego bedzie obejmowal montaz
przeptywomierza i mgtnosciomierza na przewodzie magistralnym oraz utozenie kabli
zasilajaca sygnalowych pomigdzy modernizowana szafa telemechaniki ST113
a punktem pomiarowym nr 113.

Niniejsze opracowanie dotyczy branzy technologicznej oraz elektryczne;.
Projekt AKP 1 monitoringu stanowi odrgbne opracowanie

Podstawy opracowania

1) Umowa Nr 58/2016 zawarta pomiedzy bLodzka Spoétka Infrastrukturalng
Sp. z 0.0. a Firma Projektowa MW PROJEKT Sp. z o.0.

2) Mapa do celéw Projektowych w skali 1:500 wydana przez Eo6dzki Osrodek
Geodezji, 90-113 £6dzZ, ul. Traugutta 21/23

3) Wymagania techniczne wydane przez Zaktad Wodociagéw i Kanalizacji Sp. z o.o.
w Lodzi — znak: 073/20/06/TP/JC/2015 z dnia 16.04.2014r.

4) Materialy archiwalne oraz inwentaryzacja komory odpowietrznika wykonana
przez ZWiK Sp. z o.0.

5) Wizja lokalna w terenie.

Inwestor i uzytkownik

Inwestorem dla przebudowy punktu pomiarowego jest Miasto £.6dz, reprezentowane
przez Lodzka Spoétke Infrastrukturalng, natomiast przysztym uzytkownikiem begdzie
Zaktad Wodociagéw i Kanalizacji Sp. z 0.0. w Lodzi.

Lokalizacja inwestycji

Punkt pomiarowy Nr 1113 przy ul. Hetmanskiej zlokalizowany jest w komorze
przepustnicy Nr 6551 1 odpowietrznika Nr 182 na terenie dziatki Nr 52/5 w obrgbie
W-35.

Lokalizacja punktu pomiarowego zostala przedstawiona na planie orientacyjnym
oraz na planie zagospodarowania terenu (rys. Nr 1 i Nr 2).

Stan istniejacy

W terenie zielonym wzdluz ul. Hetmanskiej na wysokosci ul. Skrzetuskiego
zlokalizowany jest punkt pomiarowy Nr 113. Zakres pracy punktu obejmuje pomiar
ci$nienia.

Komora w $§wietle ma wymiary 2,50%2,50 m i wysoko$¢ 2,70 m, komora posiada
odwodnienie. W komorze zamontowany jest odpowietrznik oraz przepustnica, oraz
ztacze do pomiaru ci$nienia wraz z czujnikiem pomiarowym. Odpowietrznik o §rednicy
DN 80 mm zamontowany jest bezposrednio na wspawanym kroécu skierowanym
do gory. Przepustnica z napedem rgcznym posiada przedtuzone wrzeciono
umozliwiajace operowanie przepustnica z poziomu terenu. W komorze zainstalowana
zostala instalacja wentylacji nawiewno — wywiewnej zwienczona kominami
montowanymi na cokotach murowanych ustawionych na stropie komory.



Wyposazenie komory przedstawiono na rysunku Nr 3 opracowanym na podstawie
szkicu inwentaryzacyjnego opracowanego przez ZWiK. W poblizu komory znajduje¢ sie
istniejaca terenowa stacji telemechaniki dla punktu pomiarowego nr 113.

Opis projektowanego rozwiazania

Rozbudowa istniejacego punktu pomiarowego o pomiar przeptywu i pomiar mgtnosci
jest mozliwa tylko w przypadku zmiany wyposazenia komory z uwagi na brak miejsca
do montazu przeptywomierza.

W zwiazku z tym przewidziano demontaz tacznika rurowego, kré¢ca bosego, oraz
facznika rurowo-kotnierzowego 1 zastgpienie w/w ukladu tacznikiem rurowo-
kolnierzowym oraz odcinkiem rury stalowej z dospawanym kotnierzem, na ktorej
zostanie zamontowana niezbgdna aparatura kontrolno-pomiarowa — szczegél
rozwiazania przedstawiono na Rys. Nr 3.

Nowymi elementami wykonawczymi punktu pomiarowego begdzie czujnik metnosci
wraz z przetwornikiem pomiarowym oraz zanurzeniowy czujnik przeptywu wraz
ze zintegrowanym przetwornikiem, ponadto przewiduje si¢ wymiang istniejacego
czujnika pomiaru ci$nienia bez ingerencji w jego przytacze procesowe.

Zastosowane urzadzenia pomiarowe

Specyfikacja czujnikéw wg dokumentacji branzowe;.

7.1. Pomiar przeptywu

Do pomiaru przeplywu zastosowany bedzie przeptywomierz -elektromagnetyczny
ztozony z sensora oraz przetwornika wraz z kablem potaczeniowym.
Jest to elektromagnetyczny przeplywomierz zanurzeniowy umozliwiajacy prowadzenie
pomiaru dwukierunkowego.

7.2. Pomiar me¢tnosci

Pomiar mgtnosci odbywac sie bedzie za pomoca czujnika, ktéry oprédcz pomiaru
metnosci  dokonuje réwniez pomiaru stezenia zawiesiny  (ggstosci  osadu)
w wodzie.

Metnos¢ oznaczana jest przez zalamanie toru wiazki S$wiatla przez wystepujace
w danym medium czasteczki o wigksze] ggstosci optycznej, np. czastki substancji
statych.

7.3. Pomiar ci$nienia

Wymiana istniejacego czujnika na piezometryczny oddzielony od medium
przez membrang separujaca i wybrang ciecz manometryczna.

7.4. Projektowane kable zasilajaco-sygnatowe

Pomigedzy modernizowana szafa telemechaniki oznaczonej jako ST-113 a punktem
pomiarowym nr 113 nalezy ulozy¢ kable zasilajaco-sygnatowe zgodnie z rys 2. Typy
oraz dlugosci kabli sygnatowych zestawiono w opracowaniu APK i monitoringu
(w czesci opisowej p.n.: Specyfikacja zbiorcza). Na catej trasie kabli zastosowaé rurg
ostonowa typu DVK75 Arot (rurg zestawiono w opracowaniu APK i monitoringu).



Projektowane linie kablowe nalezy utozy¢ w wykopie w ziemi zgodnie z wymogami
normy N SEP-E-004. Projektowane linie w ziemi nalezy prowadzi¢ na gtgbokosci 0,7 m
linig falista (zapas 1+3% dilugosci wykopu) w celu skompensowania mozliwych
przesuni¢¢ gruntu. Kabel uklada¢ w wykopie na warstwie piasku o grubosci 0,1 m
bez kamieni lub innych elementéw mogacych uszkodzi¢ mechanicznie kabel.

Kabel po utozeniu przysypa¢ warstwa piasku 0,1 m a nastepnie zasypa¢ wykop gruntem
rodzimym z zaggszczaniem warstwowym.

Trase linii kablowych nalezy oznaczy¢ za pomoca folii z tworzywa sztucznego koloru
niebieskiego. Odlegtos¢ folii od kabla powinna by¢ nie mniejsza niz 0,25 m
oraz nie wicksza niz 0,35 m..

Wytyczne realizacji

Przed wykonaniem rob6t w komorze odpowietrznika nalezy opr6zni¢ odcinek magistrali
przez zamknigcie dwoch przepustnic na magistrali w ul. Hetmanskiej 1 na wodociagu
DN 200 mm w ul. Zagtoby.

Wylaczenie magistrali wodociagowej wykonuje Uzytkownik sieci po wczesniejszym
(min. 2 tyg.) uzgodnieniu z Wykonawca robdét.

Odwodnienia magistrali wodociagowej poprzez urzadzenia wodociagowe wykonuje
Uzytkownik sieci a catkowite opréznienie magistrali lezy w gestii Wykonawcy robot.

Termin i1 sposOb wylaczenia odcinka magistrali z ruchu uzgodni¢ i1 prowadzi¢
pod nadzorem Uzytkownika sieci. Odwodnienie prowadzi¢ przez odwadniak
na przewodzie magistralnym, wodg¢ z odwodnienia przykanalikiem do kanalu
w ul. Hetmanskiej. Zakres i lokalizacje zasuw do zamknigcia pokazano na planie
orientacyjnym.

Zakres robot w komorze jest nastgpujacy:

— demontaz ptyty stropowej komory wraz z wyposazeniem (rozbiérka cokoléw
kominoéw wentylacyjnych wraz z demontazem kanaléw nawiewnych i wywiewnych
w komorze, demontaz wiazu i skrzynki do napg¢du zasuwy)

— demontaz elementow wyposazenia komory

— wymurowanie w komorze bloku podporowego przepustnicy

— montaz elementoéw komory w kolejnosci przewidzianej w dokumentacji (Rys. Nr 3)

— wykonanie przepustu kablowego pomigdzy komora i skrzynka telemechaniki wraz
z przejsciem przepustu przez $ciang komory oraz montaz urzadzen pomiarowych
wraz z kablami zasilajacymi 1 sygnatowymi

— wykonanie w stropie komory nowego 1 zamurowanie starego otworu
dla przedtuzenia wrzeciona przepustnicy

— montaz plyty stropowej komory wraz z odtworzeniem elementow wentylacji, wlazu
1 skrzynki przepustnicy

Podczas prowadzenia robot nalezy chroni¢ wngtrze rurociagu przez zanieczyszczeniami,
oraz zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem inne elementy komory nie demontowane na czas
robdt (odpowietrznik, wpust scieckowy w dnie komory).

W celu umozliwienia montazu i demontazu czujnikdw pomiarowych bez koniecznos$ci
oprozniania magistrali przewiduje si¢ umieszczenie elementdw pomiarowych
w magistrali za pomoca kompletnej aparatury pomiarowej wysuwanej DN 50 mm
z koncowka do wspawania dla czujnika mgtnosci oraz za pomoca zaworu kulowego
DN 25 mm z koncéwka do wspawania.



Montaz aparatury obejmuje przygotowanie poza komora odcinka rury stalowej z jednym

kotnierzem:

— usunigcie ze stalowej rury przewodowej warstw izolacji zewngtrznej, doktadne
oczyszczanie powierzchni rury;

— wykonanie w rurociaggu otworow o S$rednicy wilasciwej dla  krdécéca
do montazu armatury procesowej i przyspawanie do rurociagu krééca z gwintem
do montazu armatury procesowej. Dla armatury procesowej wysuwalnej DN 50 mm
do montazu czujnika metnosci krociec jest w komplecie, natomiast dla armatury
do montazu czujnika przeplywu przewiduje si¢ krociec o dtugosci 100 mm z rury
stalowej Dz 33,7/3,2 mm z gwintem zewngtrznym;

— przygotowany odcinek rury z kotnierzem nalezy umiesci¢ w komorze w miejscy
przewidzianym dokumentacja (Rys Nr 3), a w przygotowanych krdoc¢cach
zamontowa¢ armaturg¢ procesowa 1 czujniki pomiarowe zgodnie z wytycznymi
producenta;

Typ i rodzaj zastosowanych elementOw przylaczeniowych i wykonawczych podlega
akceptacji przez Uzytkownika punktu pomiarowego 1 powinien by¢é zgodny
ze standardem na innych punktach pomiarowych.

Montaz elementéw armatury procesowej i czujnikow wykonaé¢ zgodnie z DTR
poszczegbdlnych elementow.

Zakres rob6t w nawiazaniu do stanu istniejacego pokazano na rysunku Nr 3.

8.1. Wytyczne odtworzenia nawierzchni

Istniejacy teren zielony doprowadzi¢ do stanu przed rozpoczgciem robot poprzez
rozs$cielenie na zaggszczonym wykopie 10 cm warstwy humusu i posianie nasion trawy
z nawozem mineralnym w iloéci 5kg/100m>.



